HOJA TECNICA N° 4309

DESINCRONIZACION DETECTABLE
Sistema por bolas : Tipo LPB

Descripcion
Los limitadores de par EIDE LPB son mecanismos disefiados para absorber las sobrecargas de trabajo en cualquier tipo de maquinas.

Cuando el par prefijado en su regulacion es sobrepasado, se produce un deslizamiento y el desplazamiento —indicado por la cota n—
de una de sus piezas, cerca de la cual puede instalarse un microruptor que, al detectar la pérdida de sincronismo, detenga toda
la transmision mediante una sefial eléctrica.

Una vez detectado y solucionado el problema, al iniciar el movimiento, el limitador LPB nos permite recuperar el sincronismo
mecanico para el cual esta construido, normalmente es de 360° —otras configuraciones, como 60, 90, 120 y 180, bajo pedido—.

La construccion 1 es indicada para transmitir movimiento entre ejes paralelos y la construccion 2 incorpora un acoplamiento
elastico que permite unir ejes con pequefas desalineaciones.
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EJEMPLOS DE MONTAJE

Ejemplo de montaje en construccion 1 Ejemplo de montaje en construccion 2
para transmitir movimiento entre ejes paralelos Adaptacion entre 2 ejes alineados con acoplamiento elastico,
permitiendo absorber pequefias desalineaciones angulares,
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Figura 1

Figura 2

E I D ‘ Embragues y Frenos Electromagnéticos - Neumaticos

Frenos Mecéanicos de Seguridad (Centrifugos y Paracaidas)

ﬂ~ Acoplamientos Eldsticos - Limitadores de Par - Unidades Especiales




LIMITADOR DE PAR POSICIONAL - DESINCRONIZACION DETECTABLE
Sistema por bolas - Tipo LPB

Caracteristicas y dimensiones
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T = Tuerca regulacién de par
Construccién 1 Construccion 2
Par maximo Nm. 150 250 600
Par minimo Nm. 10 20 50
Revoluciones por minuto max. n 1500 1250 1000
J = momento de inercia (construccion 1) kg cm? 25 48 350
Masa — construccion 1 kg 2,2 3,1 8,5
Masa - construccion 2 kg 6,25 10 25
A 98 113 166
b 82 98 148
c 68 75 115
& max. d 25 35 60
& max. d, 50 60 85
e 80 90 140
f 92 108 150
g 135 155 210
H 6 x M5 6 x M6 6 x M8
L 72 82 122
L, 153 171 252
m 12 14,6 22
n 1,7 1,7 2
r 80 100 130
s 1 5 5
t 60 67,4 100
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